- Reponses aux everciced

Chapltre 1
3.1°) 0.7 uF, 2°)8.8103J 10. 1°)uAB=L.%+r.|. 2°)u,. = Ri.
4.1°)18 uc, 2°a) 0.9V, b) 8.1 106 J
3°) courbe 1 :u,.,courbe 2 :u,,
5.1°0.24 s, 2°)a)12V, b)3.6 108 A
6.1°) 6 104 A, 2°) 20 ms, 3°) 92 ms &) | =% =28,6 mA.
7.3°)1us, 4°)108F
8.1°)0.12's, 2°) 12kQ, 3°)10 UF 5°) I, =L%:28,5 mA.
9.39)12V, 150ms, 4°) 15k 6°) Méthode de tangente.

Chapitre 2 7°)t = 2,5.10%s. 8°) 7 = L

r+R’
3. a-Nord, b-Sud, c-Sud; d- Nord.
Donc, L=7.(r+R)=0,53H.
4. 1°) a- Bp et Ba sont opposés.,
b- La regle du bonhomme d’Ampeére. 11. 2°)u s =L ﬂﬂ-,
t
2°) a- Bp et Ba ont le méme sens,
u
b- La régle du bonhomme d’ Ampére. 3°) a-|; =?“=O,1A. b-r=10Q.
o -3
6. 19 Uy = (12L1+658).10° V. 2°)u,g = 6,06 V. 4)t=10"s.
5°)L=(r+r).t=60mH.
) o 6°) W =0,3mJ.

8. 1°)i(t) tend vers une limite ly-

2) | E 13. 1°) Le couranticircule de A vers B a travers

o r+ Ro ' . E
5 d R. E la bobine. I—E—O,ESA.
¥ wroitr
, . 2°) Le couranticircule de A vers B a travers
4°) On remplace i par son expression.

labobine, la diode est passante.
5°)A=g;a=§.6°)r=£; P

L R o 3) W =m._|g].h=36,3.10°J.
pour t =5.t le régime permanent s'étabilit.
1

W =§.L.I2 =324.10°J.

Lerendement t = 11,2%.



3. 1°) Oscillations libres amorties;
2°) E = 1,52.104J;
4°) L =2,67H
4. 1°) L'amplitude décroit au cours du temps
2°) T = 6,5 ms;
3°) T, = 6,28 ms.
4°) Tg = 3,3 ms;
5°) T =2Tg.
7.1°)Tg=4,0ms etT=4,4ms,donc T >T,.
2°) Eq =1,485uJ et E7 = 0,145 uJ.
3°)b-L’énergie totale diminue au cours du temps.
9. 19 Q,=3.10°¢C;
2°) b- Voir cours page d- U, =3V, ¢ = n/y rad;
f- t =0,75 Ty +kT,.
3)a-T>Ty c- Wy =322 ud.
10.1°) L’'amplitude des oscillations diminue.
2°) b-L=0,255H; 25%
11.1°) a- A t=0, uc = E, donc (2) correspond a uc.
c-t=0,7s;1°d) i = 158 uA.

Chapitre 4

3.C=95107F
5. 2°) 1= U/z
3°)a-N =48 Hz; b-Z,=32,5Q; Iy = 3,077 A.
6. 2°) a- Résonance d'intensité. b- wy ne dépend
quedelLetdeC. c-Z=RetAgp=0.
7.1°)r=154Q;
2°) Q=10,445; P =0,26 W.
9. 2°)a-Ly=1H; b-Q=6,28 >1;
3°)L<16H.
10.1°) Eq = 27U2/ R ;
2°) E; = LU2/ R2.
3°) E{/Eq = Qlpy.

3. 346 cm, 5.77rad.s”!, Orad
4. 2°)0.628 s
5. 1°) 0.89s,
2°) 0.14 m.s1,
3°) Xp, diminue.
6.1°) a- 0.628 s, b- 1.59 Hz,
2°)a-0.8s; T>T,, b-E,=0.1J;E{=0.036J

3.2) T,=028s;
3°) Risque de rupture
5.1°)T=dv;N=v/d
2°) b-v, =3 ms™!

6. 2°) a- 68,2 tr.min"" ;5 cm ;2.27 Hz ; /2 rad
b-Ty =T, résonance de vitesse ;
d-F,=129N;9r=0rad; P =046 W

7. 3°a-08s, b-3,14 N.m.

Chapitre 8
3. 1°) a- ug(t) = Ug, sin(2nNt +@g),
1

J1+ @Nre )2

C- G=-10.Iog(1+

2°) b-T=

;
(2nNRC)2 )

c- N,= 995Hz, 3°) Ap = -63,6°
4. 1°) Filtre passe-haut,

1
1

(2rNRC)?

29) 7=
1+

T tend vers 0 (N = 0), T =1 pour N trés grand,
3°) N, =159 Hz, [Ny, [
6. 1°) I, est maximale,

2°)R=209Q,L=0,32 H,

3°) a- N, = 136 Hz, N,, =146 Hz, b- Q = 14.



Physique atomique et nucléaire * Réactions nucléaires

7.1°) a- Résonance d'intensité,
b- l'intensité i par la suite ug sont fonction de
la fréquence.
2°) a- 1= 1y\/2 , AN = 1600Hz,
b- Ng = No/2 = 1,7kHz, Q = 1,06
3°) a- R=250 Q, L= 24,8 mH, b- C = 346 nF.
8. 1°) Ny =165 Hz,
2°) I=92mA, Rp=652Q,r=5,2Q,
3°) AN =10 Hz,
4°) Q= 16,5Uc=99 V
5°) L=1,04 H, C =883 nF.

Chapitre 9

10. A. 1°) u(t) = U sin(2rNt+ n/2 ),
uc(t) = Ugpsin(2nNt - /2 ),
B. 1°) Ng =71Hz,
2°) a- Ig= 400 mA, b- U, =89V,
3°) Q= 4,46,
5°) AN = 16 Hz,
6°) le conducteur ohmique de resistance R =100 Q
4. 1°) yg(t) =5.10-3-sin100st .
2°) a- yp(t) = 5.10-3.sin(1007tt -27d/A),
b- yp(t) = 5.10-3-sin(100gtt 7).
5. 1°)a-v=5m.s". b- A=5.102 m.
2°) a- yp(H) = 2.1073.sin(200st -7).
c-t=6,75.T +k.T.
6.1°) A=5.103m,
2°) v=0,25 m.s1.
3°)ty =6.102s.
4°) yg(t) = 4.10°3.sin(100mt +x),
5°) Points sur les cercles de rayons :
X4 = M2 ; %Xy =3N2;x3 =5\ .

7. 1°) b-A=8.103m.
2°) a- y(t) =2.10-3.sin(100stt)
b-v=0,4ms.
c- yolt) = 2.1073.sin(1007t +7).
4°) Deux cercles de rayons x4 = A et xo = 2A.
8. 2%a-A =0,3m;v=30m.s";N=100Hz.
b- yg(t) = 3.10-3.sin(2001tt).
c- ya(t) = 3.1073.sin(200stt -71) .

9. L1°9T=001s;A=02m.
2°)v=20ms!;x,=040m;t;=0,02s.
3°) yg(t) =4.1073.sin(200xt) ;

ya(t) = 4.1073.sin(200xt)
4°) ¢- 3 points situés a x = 5A/12 +kA
(k =0, 1, ou 2).
11-1°) yp(t) =1073sin(628t - 27t.x /A),
2°)v=0,4 m.s!,
4°) immobilité : Ng= N /k, pour k=1:
Ne =N =100 Hz.
10.1°) a-N=50Hz; A =0,2m.
b-v=10ms".
c-xq=0,55m;t;=0,055s.
2°) S et M4 en quadrature de phase.
3°) t =(6,75.102 +0,02k) s ; t1 =6,75.102 s.
4°) 3 points situés a x = A\/8 + kA,
avec k =0, 1, ou 2.
11. 1°) a- 104 s/div, b) dilution de I'énergie.
2°)b-d=34cm;
base te temps : 2.104 s / div.



